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iC HATLAR VE DIS HATLAR GIDEN YOLCU KONVEYOR SiSTEMi KONTROL
VE iZLEME YAZILIM/DONANIM YENILENMESI OTOMASYONU iSi TEKNIK
SARTNAMESI

1. KONU:
Bu Teknik Sartname, DHMI Tokat Havalimani i¢ hatlar ve dis hatlar giden yolcu konveyor

sistemi kontrol ve izleme yazilim/donanim otomasyonu isini konu alir.

2. KAPSAM:

Bu teknik sartname Tokat Havalimam i¢ hatlar ve dig hatlar bagaj manipiilasyon alanindaki
konveyor sisteminin otomasyon altyapisinin, belirli standartlar cergevesinde yenilenmesini,
modernize edilmesini, bagajlarin X-ray cihazindan sirayla, birbirine temas etmeyecek sekilde,
kesintisiz ve giivenli sekilde gecirilmesini saglayacak kontrol sisteminin kurulmasini,
programlamamasini, sisteminin devreye alimmasini, test edilmesini ve egitimlerin verilmesine

yonelik teknik gereksinimleri kapsar.

3. TARAFLARIN TANIMI:
Bu Teknik Sartnamede Devlet Hava Meydanlar Isletmesi Genel Miidiirliigii Tokat Havalimani
Miidiirliigii " IDARE" , teklife katilan ve isi yiiriitecek olan taraf "Yiiklenici" olarak

adlandirilacaktir.
4. IDAREYE ILISKIN BILGILER
4.1. Kurumsal Bilgiler
a) Adi: DHMI Tokat Havalimani1 Miidiirliigii
b) Adresi : Songiit Koyl Yolu, 60000 Songiit / Merkez/ TOKAT
¢) Telefon Numarasi : 0 356 238 73 30

d) Elektronik posta adresi: infotokat@dhmi.gov.tr
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5. MEVCUT SISTEM TANIMLAMASI

Konveyor Sistemi Ic Hatlar. D1s Hatlar.

(1) Tart1 Bantlar1 6 adet 6 adet

(2) Gyotin Kapaklar 1 adet 1 adet

(3) Konveyor Bantlar ( Diiz, 90°) 8 adet 8 adet

(4) Motor Siirticiiler 6 adet 6 adet

(5) Sensorler (Reflektorlii) 13 adet 13 adet

(6) X-ray (ASELSAN) 1 adet 1 adet

(7) Acil Durum Durdurma Butonlari 12 adet 12 adet

(8) EDS Izleme Ekrami (Oparatér Paneli) (i¢ hat, | 1 adet -

dis hat ortak)

(1) Tart1 Bantlar:

Yolcu bagajlar1 bu bant {izerine konulur. Yetkili havalimani personeli tarafindan tartimi

yapilir. Tartim sonrasi aktarma butonuyla ¢anta 1. diiz banta aktarilir. Bu sirada tarti

bant1 iizerinde bulunan sensor, canta/valiz algilar ve sonraki bant1 ¢alistirir.

Tart1 bantlar1 {izerinde bir aktarma motoru ve agirlik tartim hiicresi bulunur. Aktarma

motoru ve tartim hiicresi sistemden bagimsiz operatdr tarafindan kontrol edilir.

Tart1 bantlar1 6 adet i¢ hatlar, 6 adet dis hatlar olmak {izere toplam 12 adettir. Her bir

bantta 1 adet sensor bulunur.

[E-Iimzalidir.]

Sayfa2 /19



[E-imzahdir.]

Sartname No | : | TIK-SRT-MS-027
DHMI Ilgili Birim : | Makine Sefligi
Konusu : | Hizmet Alim1
TOKAT HAVALIMANI MUDURLUGU | Tarih : | Ekim 2025
Sayfa No : | Sayfa3 /19

(2) Gyotin Kapak :

Gytoin kapaklar i¢ hatlar ve dis hatlar konveyor sisteminde 1’er adet bulunur. Terminal
icerisinde yolcu hizmeti verilen alanla, bagaj manipiilasyonu alani arasinda yer alir.
Yolcu valiz/canta alimlarina basladiginda konveyor sistemi ilk c¢alisma durumunda
gytoin kapaklar da agilir. Operasyon bitip konveyor sistemi kapatildiginda gyotin
kapaklar da kapanur.

(3) Konveyor Tasima Bantlan ( Diiz, 90°) :

Konveyor tagima bantlari tartimi yapilan bagaj sirastyla bir sonraki banta aktararak x-
ray alanindan ge¢mesini ve sonrasinda son istasyona (havuz bant) tasinarak
valiz/cantalarin toplanmasini saglar. Farkli dlgiilerde 4 adet diiz bant, 3 adet 90° acil1
bant ve 1 adet havuz bant olmak {izere i¢ hatlarda 8 adet, dis hatlarda da 8 adet olmak
lizere toplam 16 adet bant bulunur. I¢ hatlar ve dis hatlar geometrik olarak birbirlerine
simetriktir ve caligma prensibi birebir aynidir. Her bir bantta hareketi saglayan 1 adet
motor bulunur. Toplamda 16 adet motor mevcuttur. Her bir bant iizerinde 1 adet sensor
bulunur. Bu sensorler valizi/cantay1 algiladik¢ca bir sonraki banti aktif eder. Bagaj
gelmedigi durumlarda ilgili bant durur. Valiz/¢antanin X-raydan ge¢gme hizi vardir.
Yogun canta/valiz gonderilmesi durumunda sikisikliga sebebiyet vermemek amaciyla
x-raydan once gelen valizlerin diziliminin dogru saglanmasi ve gerektiginde x-raydan

onceki bantlar1 durdurarak birikmenin yonetilmesi saglanmaktadir.

(4) Motor Siiriiciiler

[E-Iimzalidir.]

Bantlara ait 8 adet i¢ hatlar,8 adet dis hatlar olmak tizere 16 adet motor bulunmaktadir.
6 adet i¢ hatlar, 6 adet dis hatlar motorlarina ait toplam 12 adet motor siiriicli
bulunmaktadir. 2 adet i¢ hatlar, 2 adet dis hatlar toplam 4 adet motorda motor siiriicli
bulunmamakla birlikte kontaktor iizerinden sabit hizla ¢alisacaktir. Siiriicli bulunmayan
bantlar, x-ray dan sonraki diiz bant ve havuz bantlardir. Bantlar iizerindeki tiim hareket

ve bagaj siralamas1 motor stiriiciiler ve sensorler tizerinden kontrol edilmektedir.
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(5) Sensorler

Konveyor tagima bantlari iizerinde bulunan 13 adet i¢ hatlar ve 13 adet dis hatlar olmak

iizere toplam 26 adet sensor bulunmaktadir. Bu sensorler ¢anta valiz vb. gecisi esnasinda

kars1 diizlemde bulunan reflektorler aracilifiyla sinyali keser ve bir sonraki bantin

calismast i¢in komut verir. Ayni zamanda x-ray Oncesi cantalarin x-ray Oniinde

sikigmamasi i¢in c¢aligma senkronizasyonu saglayarak x-ray onilinde sikismayi engeller.

Calisma prensibi x-raydan hemen 6nceki banta gelen iki veya daha fazla ¢cantay1 x-raydan

sirali gecirene kadar bir onceki bantlari sirali durdurarak sikigikligi onleme iizerine

kurgulanmagtir.

(6) X-ray

I¢ hatlar ve dis hatlarda olmak iizere 2 adet x-ray bulunur. Yolcu canta valiz vb.

giivenlik amagli olarak x-raydan geger. X-ray gec¢is bant hizi sabittir. Bu gecis

stiresinde bir Onceki bantla haberleserek sirayla bagaj gecisini kontrol eder. Bagaj

gecisi esnasinda sonraki banta ¢alisma konutu vererek bir sonraki istasyona gegisi

saglanir.

(7) Acil Durum Butonlar1

Bantlar iizerine veya yanlarina konumlandirilmis acil durum durdurma butonlari

batlarin ¢alismasi esnasindan yasanabilecek olumsuz senaryolarda sistemi durdurmaya

yarayan butonlardir.

(8) EDS izleme Ekram

[E-Iimzalidir.]

EDS izleme ekrani sistemin baslamasini, durdurmasini ve resetlemesini saglar. Ayni

zamanda sistemin ¢aligmasinin kontrol edildigi ekrandir.
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7. YENI SISTEM TANIMLAMASI

Konveyér Sistemi I¢ Hatlar. Dis Hatlar. ISTEKLER

(1) Tart1 Bantlar1 Gadet 6 adet Kontrol, izleme

(2) Gyotin Kapaklar +-adet +-adet Kontrol

(3) Konveyor Bantlar ( Diiz, 90°) S-adet N-adet Kontrol, izleme

(4) Motor Siirticiiler 6-adet Gradet Kontrol, izleme

(5) Sensorler (Cisimden yaklagmali) 14 asil+ 2 14asil +2 Yenileme,
yedek yedek kontrol, izleme

(6) X-ray (ASELSAN) Fadet Foadet Izleme

(7) Acil Durum Durdurma Butonlar1 14 adet+1 14 adet+1 Yenileme, izleme
yedek yedek

(8) EDS Kontrol ve izleme Ekrani 1 adet Yenileme,

(Oparatdr Paneli) (I¢ hat, dis hat ortak) Kontrol, izleme

(9) Flasorlii Uyan Sireni 1-adet 1-adet Izleme

7.1. YUKLENICI FIRMA YUOKUMLULUKLERI
7.1.1. Yiklenici firma Tokat havaliman1 Terminal binas1 bagaj manipiilasyon alaninda
bulunan yolcu bagajlarinin mevcut otomasyon sistemini teknik sartnamede yer
alan istekler ¢ercevesinde modernize edecektir.
7.1.2. Yiklenici firma tarafindan pano ve tim donanimlari, PLC ve I/O Donanimlari,
Sensor ve Saha Ekipmanlari, Kablolamalar ( Renk Kodlarina gore), Yazilim ve
Otomasyonu yenilenerek montaj1 saglanacak ve devreye alinarak idareye anahtar

teslimi sunulacaktir.
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[E-Iimzalidir.]

7.1.3. Konveyor mekanik sistemleri (bant, motor, gytoin kapak, X-ray) aynen kalacak
yerlesiminde herhangi bir degisiklik yapilmayacaktir.

7.1.4. Mevcut sistem lizerinde bulunan toplam 12 adet motor siirlicii 13 kapsaminda
kullanilacak ve yeni sisteme entegre edilecektir.

7.1.5. Sistemin modernizasyonu i¢in saglanacak tiim malzeme, elektriksel ekipmanlar,
yazilim, donanim, sensorler, kablolamalar ytiklenici firmaya aittir.

7.1.6. Is kapsaminda mevcut otomasyon panosu yenilenecek, mekanik kisim, motorlar
ve halihazirda kullanimda olan motor stiriiciileri yeni sisteme entegre edilerek
kullanima devam edecek PLC sistemi modiiller ile giincellenecek, mevcut
bilgisayardaki SCADA sistemi yerine HMI kullanilacak, belirtilen donanimlar
degistirilecek ve yeni yazilim yapilarak sistem devreye alinacaktir.

7.1.7. Tim montaj islemleri IEC 61439 ve IEC 60204-1 standartlarina uygun
yapilacaktir. Kablo wuglart numaralandirilacak, klemens baglantilar1 saglam
yapilacaktir. Pano i¢i diizen, erisilebilirlik ve giivenlik agisindan uluslararasi
normlara uygun olacaktir.

7.1.8. Eski sistemdeki panolarin demontaji yapilacak ve idareye teslim edilecektir.

7.1.9. Yiklenici; malzeme tedariki, pano imalati, montaj, kablolama, yazilim, test ve
devreye alma islerini anahtar teslim gerceklestirecektir.

7.1.10.Hata, ariza, bagaj sikigsmasi, sensor algilamamasi, motor arizasi, acil durum
kapatmas1 vb. gibi sistemin ¢alismasi sirasinda olusabilecek senaryolarda sistem
otomatik olarak duracak ve kullanici paneli lizerinden isitsel/gorsel uyari
verecektir. Hata/uyar1 kodlar1 her bir sensor, motor, acil durum butonlar1 vb. igin
adreslenmis ve tanimlanmis olmalidir. Kullanilan tim sensorler, data/sinyal/enerji
kablolari, acil durum butonlar1 adreslinmis olmas1 ve ariza tespitini noktasal olarak

bulmayi saglayacak nitelikte arayiiz scada ekrani dizayn edilmelidir.
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8. TEKNiIiK OZELLIiKLER.
8.1. OTOMASYON SENARYOSU

[E-Iimzalidir.]

8.1.1. Konveyor sistemi, ¢anta valizleri X-ray cihazina tek tek ve sirayla gonderilecek
sekilde PLC tarafindan kontrol edilecektir.

8.1.2. Her c¢anta/valiz bir sonraki konveydr bandini calistiracak sekilde sirali ve
operasyon boyunca kesintisiz ve miidahalesiz hizmet saglayacaktir. Operasyon
saatlerinde bagaj yiiklemesi durdugunda veya belirli siirelerde yiikleme
yapilmadiginda konveyor hatti yiikleme yapilincaya kadar kendini durduracaktir
ve ylikleme sonrasi sirali sekilde calismaya devam edecektir.

8.1.3. Bagajlar sirasinda carpigma, sikisma, tiist iiste binme olmayacak sekilde aralik
birakilarak tagima yapilacaktir.

8.1.4. Harici X-ray cihazlar1 sistemin bir parcasi olarak otomasyon sistemine entegre
edilecek ve caligma bilgisi scada ekranina yansitilacaktir.

8.1.5. Bantlar iizerinde konumlandirilmis sensorler bir sonraki bandi tetikleyecek
sekilde konfiglire edilecektir. X- ray cihazi tarama esnasinda durdurulmasi
senaryosunda sensorler araciligiyla bagaj yigilmasma sebebiyet vermeyecek
sekilde bantlar sira olarak durdurulacak sekilde konfigiire edilecektir.

8.1.6. Bagaj sikismasi ve siralt olarak dizilmesi senaryosunda bant hizlari mevcut
motor siirliciiler {izerinden ayarlanacak, bant g¢aligma siireleri ise sensorler
lizerinden ayarlanacaktir.

8.1.7. Mevcut sistem Tlizerindeki tiim sensorler sokiilecek ve belirtilen sayida
yenilenecektir. Yeni sensorlerin montaj yapilirken bagajlara hicbir sekilde ¢arpma,
takilma gibi fiziki engel yaratmayacak diizeyde konumlandirilacak ve ariza
durumunda montaj/demontaj kolaylig1 saglayacak sekilde wvidali baglanti
yapilacaktir.

8.1.8. Sistemde bulunan cisimden yaklasmali sensorler her banda ayrn
konumlandirilacak ve her bir bagaji ayr1 ayri algillayarak PLC’ye sinyal
gonderecektir.

8.1.9. Sistem basladiginda, durduruldugunda, resetlendiginde veya Acil Stop’a
basildiginda operatorii flagorlii sesli/gorsel ayar1 olarak uyaracaktir. Mevcut

flagorler sisteme entegre edilecektir.
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8.2. PLC KONTROL UNITESI ve /0 DONANIMLARI

[E-Iimzalidir.]

8.2.1. PLC islemci (WAGO CPU 750-862 veya muadili)
8.2.1.1.  32-bitislemci, 512 KB program, 256 KB data hafizasi.
8.2.1.2. Haberlesme: Modbus TCP, UDP, Ethernet/IP, OPC UA.
8.2.1.3.  Besleme: 24 VDC (+%20).
8.2.1.4. Calisma sicakligi: 0-55 °C.
8.2.1.5. Koruma sinifi: [P20.
8.2.1.6. CE, UL, RoHS uygunlugu.
8.2.1.7.  Endistriyel tip, DIN ray montajli, modiiler yapida olacaktir.
8.2.1.8. EN az 64 dijital giris ve 64 dijital ¢ikis desteklemeli, ve genisletilebilir

olmalidir.

8.2.1.9.  Ethernet iizerinden programlama ve HMI iletigimi olmalidur.
8.2.1.10. Yiksel hizli giris ¢ikis destegi olmalidir.
8.2.1.11. 32 Bitislemci 512 KB program 256

8.2.2. Dijital Giris Modiilii (WAGO 750-1405 veya muadili)
8.2.2.1. 16 kanal, 24 V DC.
8.2.2.2.  Filtreleme siiresi: 3 ms.
8.2.2.3. lzolasyon: 500 V.
8.2.2.4. LED durum gostergesi.
8.2.2.5. Calisma sicakligi: -25—+60 °C.

8.2.3. Dijital Cikis Modiilii (WAGO 750-1504 veya muadili)
8.2.3.1. 16 kanal, 24 V DC, kanal basina 0.5 A.
8.2.3.2.  Opto-izolasyonlu.
8.2.3.3.  Maks. switching frekansi: 1 kHz.

8.2.4. Yardimci Roleler
8.2.4.1. 24 V DC bobinli, 250 VAC/5 A kontak kapasitesi.

8.2.4.2. LED gostergeli, ray tipi.

8.2.5. Kontaktorler
8.2.5.1. 24 V DC bobinli.
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8.2.5.2. Min. AC-3 9 A kapasite.
8.2.5.3. IEC 60947-4-1.

8.2.6. Termik Réleler
8.2.6.1.  Ayarlanabilir akim aralig1.
8.2.6.2.  Yardimc1 kontakl.

8.3. OPERATOR PANELI
8.3.1. Enaz 15 in¢ olmalidir.

8.3.2. Konveyor sisteminin tiim isleyisi, durum bilgisi, hata mesajlari, hata kodlari,

hatanin nerede oldugu, adreslenmis sekilde kullaniciya sunulacaktir.

8.3.3. Hata ge¢misi goriintiilleme olacaktir.

8.3.4. Tuim sistemi baglat/durdur/reset secenegi olacaktir.

8.3.5. Her konveyoériin durumu (galisiyor, beklemede, durdu, durduruldu, ariza)

secenekleri ile kullanici tarafindan tiim sistem izlenebilir olacaktir.

8.4. SENSOR VE SAHA EKiPMANLARI

Cisimden Yansimal Sensor (SICK GTB10-P4212 veya muadili)

8.4.1. Algilama: 20-950 mm.

8.4.2. Besleme: 10-30 V DC.

8.4.3. Cikis: PNP, M12 4-pin.

8.4.4. Frekans: 500 Hz.

8.4.5. TP67 koruma sinift.

8.4.6. Calisma sicakhigi: -25—+55 °C.

8.5. ACIiL STOP BUTONLARI
8.5.1. IP65, mantar tip, kilitlemeli.
8.5.2. IEC 60947-5-5.
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8.6. YAZILIM OZELLIKLERI

8.6.1. PLC programi IEC 61131-3 standardina uygun olarak hazirlanacaktir.

8.6.2. Tim yazilimlar kaynak kodlar1 ve proje dosyalar ile birlikte 2 kopya seklinde
idareye teslim edilecektir.

8.6.3. Yazilim silinmesi, ¢Okmesi, kullanilmaz hale gelmesi vb. durumlarinda
yiiklenici tarafindan garanti boyunca iicretsiz tekrar yiiklenecektir.

8.6.4. Yazlim destegi ile ilgili teknik personellere ayrica egitim verilecektir.

8.6.5. Yazlimlar Tiirk¢e olacak ve yorum satirlariyla agiklanmis sekilde sunulacaktir.

8.6.6. Yiiklenici tarafindan yazilimlar i¢in lisan/telif/glincelleme vb. higbir {icret talep
edilmeyecektir.

8.6.7. Garanti siiresi boyunca yazilimla ilgili giincelleme ve idare tarafindan

istenebilecek degisim talepleri yiiklenici tarafindan iicretsiz saglanacaktir.

8.7. KABLOLAMA VE RENK KODLARI
8.7.1. Faz: Kahverengi / Siyah / Gri
8.7.2. Notr: Mavi
8.7.3. Toprak (PE): Yesil-Sar1
8.7.4. 24 VDC Pozitif: Kirmizi
8.7.5. 24 VDC Negatif: Siyah

8.7.6. Sinyal: Ekranli, halojensiz, alev yaymayan

8.8. ELEKTRIK iSLERI:

8.8.1. Pano igerisinde giriste 1 adet TMS, 1 adet kacak akim koruma rélesi, 1 adet faz
koruma rdélesi, her motor i¢in {i¢ fazli V otomat, inventdr kullanilmayan motorlar
icin 4 adet termik ve kontaktor ve 4 motor koruma rdlesi, gerekli klemens ve
kablolama islemleri yapilacaktir. Ilgili pano ekipmanlari yerinde incelenerek
uygun giicte/6zelliklerde malzemeler kullanilacaktir.

PANO DONANIMLARI

8.8.2. Sac pano: 2 mm DKP sac, elektrostatik toz boyali, RAL7035 renk, IP54 koruma
sinifi.

8.8.3. Pano yerlesimi: IEC 61439’a uygun, DIN ray montajli cihazlar.
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8.8.4. Ana salter: MCCB tip, IEC 60947-2, min. 25 kA kesme kapasiteli.
8.8.5. Kacak akim koruma rolesi: 30 mA, IEC 61008.
8.8.6. AC sigortalar: Motor devreleri i¢in, min. 10 kA.

8.8.7. DC sigortalar: 6 A, IEC 60947-3.

8.8.8. MeanWell HDR-60-24 24V 5A gii¢ kaynag1 veya esdeger, EN 62368-1, UL

sertifikali.

8.8.9. Weidmiiller klemensler: Halojensiz, 2.5-10 mm?, IEC 60947-7-1.

8.8.10. Pano i¢i LED aydinlatma (min. 5 W).

8.8.11. Fan: Termostat kontrolld, filtreli, min. 60 m3/h hava debisi.

8.8.12. Topraklama barasi tiim cihazlara baglanacaktir.

8.8.13. Tim elektrik malzemeler siemens/schneider veya muadili 1. kalite olacaktir.

8.8.14. Pano lizerine gelen tiim enerji kablolar1 yiiklenici firma tarafindan saglanacaktir.

8.8.15. Pano iizerinde acil stop butonu ve faz gosterge lambalar1 kullanilacaktir.

8.8.16. Mevcut elektrik panolari yerinden sokiilecek ve idareye teslim edilecektir.

TOKAT DHMI KONVEYOR BANT SISTEMI OTOMASYON TEK HAT SEMASI

BAGLANTI BILGILERE

VO MODULLER! PLC VE GIREG CTKI§ KARTLARI MEVCUT MOTOR SURUCULERE TERMIK VE KONTAKTORLER

24V GUG KAYNAGE

i, i ,f' T

SICK CISIMDEN YANSIMALT
OPERATOR PANEL SENSOR

9. STANDARTLAR VE MEVZUAT

9.1. IEC 60204-1 (Makine Elektrik Donanimi Giivenligi)
9.2. IEC 61439 (Algak Gerilim Pano Standartlart)

9.3. IEC 61131-3 (PLC Programlama Standard1)

9.4. EN 60947-5-2 (Sensor Standartlart)

9.5. CE isaretleme gereklilikleri
9.6. TSE uygunlugu
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10. MONTAJ ve DEVREYE ALMA

10.1. Montaj ve devreye alma islemi mevcut ucus operasyonlarini sekteye ugratmayacak giin
ve saatlerde yapilacaktir. Idarenin izni ve onay1 olmadan ¢alisma yapilmayacaktir.

10.2. Tiim iriinler yeni ve kullanilmamis ve ambalajindan agilmamis sekilde gonderilecektir.

10.3. Mevcut konveyorlerin otomasyona uyumu i¢in gerekli ¢aligmalar ve tadilatlar ytiklenici
tarafindan gergeklestirilecektir.

10.4. Yiiklenici tarafindan mevcut kullanim dis1 kalacak olan panolar sokiilerek idareye
teslim edilecektir.

10.5. Sistemin performans, ¢aligma sartlari, kullanim yeri ve amaci belirtilerek fonksiyonel
istekleri saglamasi ve malzemenin birlikte kullanilacagi diger cihazlar/elemanlar ile
uyumlu ¢alismasi gerekmektedir.

10.6. Devreye almadan Once su testler yapilacaktir:

- izolasyon testleri

- Fonksiyon testleri

- Yiik altinda caligsma testleri

- Acil stop testleri

Test raporlar1 hazirlanarak idarenin onayina sunulacaktir. Sistem devreye alinma
asamasinda eski sistem halihazirda ¢alisir durumda olacak ve igletmenin igleyiginde
aksama yasanmayacak sekilde yeni sistem devreye alinip testler uygun zamanlarda
yapilacaktir.

10.7. Yiiklenici montaj caligmalar: sirasinda hicbir alt yapiya (Elektrik, data, telefon kablosu
vb.) ve zemine zarar vermeyecektir. Calismalari sirasinda zarar goren alt yap1 veya zemini
1 (bir) 1§ giinii icerisinde tamir edecektir. Aksi takdirde zarar Havalimani1 Miidiirligi
tarafindan giderilerek onarim ticreti yiikleniciden tahsil edilecektir.

10.8. Yiiklenici montaj caligmalarini check-in hizmetini aksatmayacak sekilde organize
edecek ve check-in hizmeti yapan gorevlilere mutlaka kolaylik saglayacaktir.

10.9. Elektrik/Otomasyon panosu yiiklenici tarafindan saglanacak ve icerisinde kullanilacak
tiim kontaktorler, TMS, termik roleler, sigortalar, motor koruma roleleri, ii¢ faz V otomat,
klemens vb. tiim diger kablo ve elektrik elemanlar: yiiklenici firma tarafindan uygun

teknik 6zelliklerde ve kalite standartlarinda saglanacaktir.
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10.10. Kullanilacak pano montaj 6ncesi projelendirilecek ve idarenin onay1 alinacaktir.
10.11. Devreye alma Oncesinde yliklenici firma demo c¢aligmalar1 yapacak olasi hatalara ve

sistemi en fazla 2 giin icerisinde hizmete vermekle sorumlu olacaktir.

11. EGITIM:

11.1. Otomasyon Sisteminin devreye alinmasini miiteakip idarece tefrik edilecek personele
yiiklenici firma tarafindan {cretsiz olarak 1 giin kullanici egitimi, 1 giin bakim onarim
egitimi olmak lizere toplam 2 giin egitim verecektir

11.2. Yiiklenici firma tarafindan verilecek egitim sirasinda meydana gelebilecek her tiirlii
ariza ve hasarin sorumlulugu yiikleniciye ait olacaktir.

11.3. Yiiklenici tasarimini yapacagi PLC ve panonun hardware-software yedeklerini (sifreleri
ile) ve proje teknik ¢izim ve dokiimanlarmi idareye teslim edecek, sistemin calisma

prensibi ile ilgili gerekli teknik egitimler detayl verilecektir.

12. TESLIiM, MUAYENE VE KABUL:

12.1. Sistemin imalati ve yerine montaj1 30 (otuz) takvim giinii i¢inde gerceklestirilecek olup,
kontrol heyetince yapilacak kabule hazir tutanagina miiteakip, sistemin muayene ve kabulii
asamasinda muayene kabul komisyonu ve yiiklenici hazir bulunacaktir. Muayene kabul
komisyonunun tespit ettigi herhangi bir olumsuzluk durumunda ytiklenici sistemi idarenin
verdigi ek siire zarfinda diizeltmekle yiikiimlidiir. Aksi takdirde sistem kabul
edilmeyecektir.

12.2. Sistemin tesis edilmesi siirecinde teknik sartname ve projede bulunmayan, sisteme ilave
edilmesi gereken yasal veya isletimsel agidan yapilmasi gereken hususlar igin Idarenin
yazili onay1 alinacaktir.

12.3. Yiiklenici Otomasyon Sisteminde kullandig1 ekipman/malzemelerinin listesini bir
tutanakla Idareye teslim edecektir.

12.4. Teslimat ve montaj esnasinda dogabilecek her tiirlii zarar ve hasardan ytiklenici
sorumludur.

12.5. Mal/Hizmet teslim alinmasina miiteakip IDARE teknik personelleri tarafindan

mal/hizmetin sartnamesine uygun olup olmadigi kontrol edilecektir. Kusur/ hata/ eksiklik
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vb. kabul gérmeyen hususlar var ise ylikleniciye bildirilecek ve biitiin bedelleri yiikleniciye
ait olmak iizere sartnameye uygun olarak gerekli degisimler yapilacaktir.
12.6. Idarenin belirledigi Muayene ve Kabul komisyonu tarafindan tiim kontroller yapilacak

ve uygun gorildiiglinde kabul islemi tamamlanacaktir.

13. GARANTI , YEDEK PARCA ve SERVIS HIZMETLERI

13.1. Tim yeni takilan ekipmanlar i¢in en az 2 y1l garanti verilecektir.

13.2. Sistemde kullanilan her bir ekipman i¢in model, marka, ve teknik 6zellikler dokiimani
sunulacaktir.

13.3. Sistemin kesintisiz g¢alistirilmasi i¢in gerekli minimum yedek parca listesi idareye
sunulacaktir.

13.4. Garanti sartlar1 ile ilgili hususlar en son yiriirliikkteki Tiiketicinin Korunmasi
Hakkinda Kanun, Garanti Belgesi Yonetmeligi ve DHMI Genel Miidiirliigiiniin Mal
ve Hizmet Almlarinda Uygulanacak Usul ve Esaslar Hakkinda Thale Yonetmeliginde
belirlenen hususlar dogrultusunda olacaktir.

13.5. Garanti siiresi kapsaminda Idare, ariza olustugunda Yiikleniciye bildirimde (yazili veya
e-mail) bulunacak olup, bildirim tarihi ve saatinden itibaren en ge¢ 24 saat igerisinde
yiiklenici arizaya yerinde miidahale edecektir.

13.6. Yiiklenici firma, kurdugu otomasyon sistemine ait yedek parcgalar1 5 yil boyunca {iicreti
mukabilinde temin edecegini taahhiit edecektir.

13.7. Yiiklenici, Otomasyon Sisteminin; garanti siiresi i¢inde, gerek malzeme ve iscilik,
gerekse montaj hatalarindan dolay1 arizalanmasi halinde iscilik masrafi, degistirilen parca
bedeli ya da baska herhangi bir ad altinda higbir {icret talep etmeksizin tamirini yapmak
veya yaptirmakla ytkiimlidiir.

13.8. Yiiklenici firma ve tiim ¢alisanlar1 havalimanlarinda uygulanan uluslararas1 gilivenlik

protokollerine uymakla sorumludur.
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14. DIGER HUKUMLER:

14.1. Calisanlarin can ve mal giivenligi agisindan, uygulama sahasinda ve ¢evresinde her tiirlii
emniyet tedbiri yiiklenici tarafindan alinacaktir. Yiklenici yapacagi is ve calistiracagi isgiler
icin vergi sigorta issizlik sigortast ve fonlardan dolayi ilgili kurum ve kuruluslara direkt olarak
sorumludur.

14.2. Yiiklenici, idarenin vermis oldugu isi, yiiriirliikteki “4857 sayili Is Kanunu”, “6331
sayili Is Saglig1 ve Giivenligi Kanunu” ve “5510 sayili Sosyal Sigortalar ve Genel Saglik
Sigortas1 Kanunu” ile bu kanunlara dayanarak ¢ikartilan tiim yonetmelik ve teblig hiikiimlerine
uygun olarak yapacaktir.

14.3. Is kapsaminda kullanilacak tiim malzemeler TSE/CE belgeli olacak, yapilacak imalatlar
ve iscilik uluslararasi standartlara uygun olacaktir. Fabrikasyon hatalar1 olan veya nakliye ve
montaj esnasinda hasar goren malzemeler kullanilmayacaktir.

14.4. Iscilik, birinci sif olacak ve en kaliteli iscilik sartlarina uygun olacaktir. Yiiklenici, isi
yiiriitmek ve taahhiidiinli yerine getirmek icin gerekli tecriibe ve yetenege sahip yeter sayida
is¢i temin etmek ve bunlari galistirmakla yiikiimliidiir. Idare, uygun gormedigi personelin
degistirilmesini yiikleniciden isteyebilir.

14.5. Sartname konusu is kapsaminda yapilacak olan caligmalar esnasinda dogabilecek tiim
risklere kars1 ytiklenici sorumlu olacaktir.

14.6. Yiiklenici, calistiracagi personel igin gerekli emniyet tedbirlerini almakla ve personelin
ithtiyaglarini (ulasim, yemek, konaklama vs.) karsilamakla yiikiimliidiir.

14.7. Yiiklenici her tiirlii giivenlik ve koruma oOnlemlerinin almakla yiikiimlidiir. Aksi
takdirde her tiirlii maddi ve manevi zarardan yiiklenici sorumludur.

14.8. Bu sartname ve eklerinde yazili olmasa bile teknik zorunluluk nedeniyle yapilmasi
gereken ilave isler eksiksiz olarak yapilacak olup, bu ilave isler i¢in herhangi bir ddeme
yapilmayacaktir.

14.9. Isin ifas1 icin gerekli her tiirlii malzeme, makine, techizat, ekipman ile is giivenligi
ekipmanlar ytiklenici tarafindan temin edilecektir.

14.10. Isin ifas1 i¢in gerekebilecek, imalat ve montaj i¢in gerekli her tiirlii is, is¢ilik, malzeme,
makine, ekipman ve nakliye ile imalatin yiiriitiilmesi i¢in gerekli servis ve nezaret yiiklenici

tarafindan saglanacaktir.
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15. FATURAYA ESAS BILGILER.

15.1. Sartnamede belirtilen tiim hususlarin eksiksiz incelenmesi ve uygun tirlin/hizmet/mal
gonderilmesi/saglanmasi ve teyit alinmasi esastir.
15.2. Mevzuat limitleri gercevesinde gerektiginde faturayla birlikte “GIB BORCU
YOKTUR?” belgesi idareye gonderilecektir.
15.3. E-Fatura diizenlenirken agiklamalar/notlar kismina arada nokta bosluk virgiil vb.
noktalama isareti birakmadan AWO01 yazilmas1 gerekmektedir.
15.4. E-Arsiv faturast diizenlenirken PDF formatinda veya fiziki olarak idareye elden veya
elektronik ortamda gonderilecektir.
15.5. Vergi dairesinin adinin tam yazilmasi gerekmekte olup, vergi dairesinin adinin eksik
yazilmasi durumunda faturalar iade edilmektedir.

Fatura Bilgileri  : Tokat Havaliman1 Miidiirligii

Fatura Adresi : Songiit Koyii Yolu, 60000 Songiit Merkez/Tokat

Vergi Dairesi : Ankara Kurumlar

Vergi Numaras1t  : 2940035331
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