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Bu dokiiman; Temel ATC Kurslar1 Yaklasma Kontrol Radar
Egitimlerinde islenecek konular1 ve uygulamada kullanilacak egzersizlere iliskin
calisma planlarini icermektedir. Temel ATC Kurs programlart yapilirken,
EUROCONTROL Common Core Content (CCC) Manuelinde belirtilen
konularin ve uygulama yontemlerinin belirlenerek, standart ve etkin bir egitim
stirecinin saglanmasi, Aday Hava Trafik kontrolorlerinin genel ATC egitimleri
icerisindeki Yaklasma Kontrol Radar (Approach Control Serveillance) teorik ve
pratik egitimlerinin  programlanmasi- ‘amag¢lanmaktadir. Boylece, liyesi
bulundugumuz ICAO wve EUROCONTROL - Teskilatlarinca Hava Trafik
Kontroldrlerinin Lisan$ islemleri ile ilgili gerekli_ kriterlerin yer aldigi, ICAO
Annex I ve EUROCONTROL European.Manuel of Personnel Licensing-Air
Traffic Controller (EATM,2004a .Ll) dokumanlarlnda bulunan hedefler de
yakalanmuig olacaktir.

6 kitapcik (modiil)’den olusmak Jta ok J;1 ?bu Dékiiman; Ulastirma Bakanhg
Sivil Havacihk Genel Mudquugu é'lrafmd’an onaylanmis olup; tiim
modiilleri, Hava Trafik Kontrd,_l Egitimi Verl:ﬂ’ﬁ Kﬁrulusumuzca Temel ATC
Kurslarinda uygulamaktadur. ' /[0

Bu dokiimanin ‘“hazirlanmasi safhasmda €n son gecerli olan
EUROCONTROL Guidelinés for ATCO Common Core Content Initial Training
T14 manueli esas alinmis ve bu alandaki en son yeniliklere oncelik verilmistir.
Miiteakip gelismeler egitim uzmanlari ve planlamacilart tarafindan dikkate
alinmalidir. Dokiiman ile ilgili tavsiye ve fikirlerinizi asagidaki elektronik
posta’ya ulastirmaniz, bundan sonraki diizenlemelere katkinizi saglayacaktir.

Not:Bu kitapcigin  ortaya ¢ikmasi sirasinda katkilart  bulunan ¢alisma
arkadaslarima emeklerinden dolayi tesekkiir ediyorum.

Hazirlayan Alaattin APLAK
+90 312 2042929
Tel +90 312 3980000 / 1930
Email alaattin.aplak@dhmi.qov.tr
Seyrusefer Dairesi Bagkanlhigi Hava Trafik Mudurlagu
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1. Tamimlar

1.1.Yaklagma kontrolle ilgili belli basli tanimlar;
2. Havacihik Hukuku

Genel amac: Aday Hava Trafik Kontrolorlerinin, havacilik hukuku ile ilgili
diizenlemeleri, hava sahasi yapisini, ucus planlamasini ve bunlarin ulusal
diizenlemeler deki yeri ve 6nemini bilerek uygulamasi1 amag¢lanmaktadir.

2.1.Ulusal ve uluslar aras1 organizasyonlar
2.1.1. Ulusal otorite
2.1.2. ICAO
2.1.3. EUROCONTROL
2.1.4. ECAC
2.1.5. JAA P :
2.2.ATC Lisanslamasve sertifikasyon
2.2.1. Saglik gereklilikferi
2.2.2. Kontrolor Lisansm; limitleri
2.3.1. Emniyet diizenlemeleti \J) W s

P o

2.3.2. ESARR 3.ve emniy¢t yonetimi sistemi

2.3.Emniyet gereklilikleri AN

2.3.3. ESARR 5.emniyet dl'i,genlerr__lﬂelxe_; in-Konfro_léf tizerindeki etkileri

2.4.Ulusal ve uluslar.érasl orgénizasyqﬁlér-' :?__ :
2.4.1. Ulusal otorite, V4 . . 0,
24.2. ICAO
2.4.3. EUROCONTROL
24.4. ECAC

24.5.JAA
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2.5.Ulusal ve uluslar aras1 organizasyonlar

2.5.1. Ulusal otorite

2.5.2. ICAO

2.5.3. EUROCONTROL

2.5.4. ECAC

2.5.5. JAA

2.6.ATC lisanslama ve sertifikasyon

2.6.1. Saglik gereklilikleri

2.6.2. Kontrolor Lisansim liﬁﬂtleri

2.7.Emniyet gereMiliHeri

2.7.1. Emniyet diizenlémeleri

2.7.2. ESARR 3've emniyet yonetimi sistemi

7

2.7.3. ESARR 5iemniyet diizenler

2.8.Havacilikla ilgili dernekl

2.8.1. IFATCA .
2.8.2. IFALPA
2.8.3. IATA

2.8.4. AEA

2.8.5. TACA

2.8.6. TATCA

2.8.7. TALPA

—n?ontrolér tizerindeki etkiler1
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2.9.Kural ve Diizenlemeler

2.9.1. Hava Trafik Hizmetleri ve Hava Sahas1 YOnetimi
2.9.1.1. Hava Kurallar1 ( ICAO Annex 2 boliim 3)
2.9.1.2. TFR ucus kurallar1 ( ICAO Annex 2 boliim 4)
2.9.1.3. VFR ucus kurallar1 (ICAO Annex 2 béliim 5)
29.14. VMC
2.9.1.5. IMC

2.9.2. Ucus planlart
2.9.2.1. Degisik tipteki ucus planlar
2.9.2.2. Ugus planlarmm desifre ed11m651
2.9.2.3. ICAO AFTN Formati P
29.24. Ugus plam elde etme yontemlerl (AFTN IFPS)

3. Radar /

Genel amac: Aday Hava Traflk Kontro}\lorlerlnm ATS de kullanilan radar
sistemlerinin genel 6zelliklerini, ¢aligma-prensipleri ve limitlerini bilmesi ve
operasyonel ortamda kullanmasmlﬂf flg nmaktadir.

P

3.1.Radarin ¢aligma prensipleri * * .. _
3.2.Radar dalgalar Ve-éiellikl;ri ! / /.
3.3.Primary Radar(PS;R) o Ny// ol
3.4.Primary Radarin géhsrp_a’ pfehsipler.i NN
3.5.Secondary Radar (SSR) . . %
3.6.Secondary Radarin calisma prensipleri
3.7.Radarin kullanimi
3.8.Radarm ATC’ de kullanimu
3.9.PSR ve SSR Radarlarinin avantaj ve dezavantajlari
3.10. PSR ve SSR Radar tanim yontemleri
3.11. Mod S

3.11.1. Mod S’ in ¢alisma prensipleri

3.11.2. Mod S’ in ATC’ de kullanim1
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3.12. Hassas Yaklasma Radar1 (PAR)
3.13. ADS
3.13.1. ADS’ in calisma prensipleri

3.13.2. ADS’ in kullanimi1 ve limitleri

3.14. Bilgisayar
3.14.1. Bilgisayarin ¢alisma prensipleri

3.14.2. Bilgisayarin bilesenleri
3.14.3. Bilgisayarin kullanimi

3.15. Hava Seyriiseferinde otomasyon
3.15.1. AFTN

3.15.2. ATIS =
3.15.3. VOLMET _
3.16.  Radar A};-lrmalar/l.

3.16.1. Yanlamasina radar aylrmalarl
3.16.2. Ayn1 ydnlii ugaklar afas \ladar ayirmalari

ra/}/

3.17. Ucus emmyetlm art1 c1 31stemler
3.17.1. STCA N

3.17.2. MTCA _
3.17.3. ACAS/TCAS

3.18. Radar Vektor Teknikleri
3.19. Yaklasma Kontrolde Kullanilan Hiz tahditleri
3.19.1. TIAS

3.19.2. TAS
3.19.3. Ground Speed
3.19.4. True Mach Number

3.16.3. Kesisen rotalarda dar a

#
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4. Hava Trafik idaresi (ATM)

Genel amac:Aday Hava Trafik Kontrolorlerinin Hava Trafik Idaresinin
temel prensiplerini tarif ederek, radarli yaklasma hizmeti saglanirken temel
operasyonel kurallar1 uygulamasi amaclanmaktadir.

4.1.Hava Trafik Hizmetleri ve Hava Sahasi YOnetimi
4.1.1. Hava Trafik Kontrol Hizmeti

4.1.2. Ucus Bilgi Hizmeti (FIS)

4.1.3. Ikaz Hizmeti (ALRS)

4.1.4. Hava Trafik Akis Idaresi (ATFM)
4.2 . Haberlesme

4.2.1. Mikrofon Teknigi ve Kullanilacak sistemin 6zellikleri
4.2.2. Mesaj gonderme Ve dmleme usullerl s

4.2.3. Frekansin bloke olma31 ve ¢Oozim: yontemlem

4.24. Konusma tekmgl ve sesin kullanlml

4.2.5. Havacilik Terminolejisi

4.2.6. Ingilizce Freyzyoloji /’ ﬁi i

4.2.7. Tirkce FreyzyOIOJl _: e
4.3.Yaklasma Kontrolde kullegnlan semb_ g
4.3.1. Kagit strlpler ve 1$are\:ﬁer

4.3.2. ATC Musaadelerl ' | \
4.3.3. ATC Talimatlar B,
4.4.Koordinasyon

4.4.1. Koordinasyon usulleri

4.4.2. Saha Kontrol Merkezi (ACC) ile koordinasyon
4.4.3. Meydan Kontrol (TWR) ile koordinasyon
4.4.4. Tlgili diger ATS iiniteleri ile koordinasyon

4.4.5. Koordinasyon kapsaminda verilmesi gereken bilgiler
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4.4.6. Koordinasyon araclari
4.4.6.1. FDP
4.4.6.2. Telefon
4.4.6.3. Interfon
44.6.4. Intercom
4.4.6.5. Direk konusma

4.4.6.6. Radyo-telefon
4.5.Altimetre Ayar Usulleri

4.5.1. Gegis irtifa (TA: T_ransition Altitude)=.
4.5.2. Gegis tab__e_tkém(T:ansiEion Layer) ™ |

4.5.3. Gecis s.e\./iyesi- "(TL: Transition Level)

4.5.4. TL tespiti 73

b
o

i

4.5.5. QNH, QFE ve standfn"a-tu

45.6. MRVA % "0\
4.6.Radar Tanimi . /

4.6.1. Radar taniminin saglanmasi | . N
4.6.2. Radar tamiminin kaybolmasi
4.6.3. Radar pozisyon bilgisi

4.6.4. Radar taniminin transferi

4.7.Ayrrma Minimumlari

4.7.1. Dikey ayirma
4.7.2. Yatay ayirma

4.7.3. Uzunlamasina ayirma
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4.7.4. Yanlamasina ayirma

4.7.5. Cografi ayirma

4.7.6. Kuyruk tiirbiilans1 ayirmalari
4.7.7. Acil durum dikey ayirmalari

4.7.8. Radar ayirmalari
4.8. Trafik Bilgisi

4.8.1. Bilinmeyen trafik bilgisi ve kacindirma

4.8.2. Ilgili trafik bilgisi ve kagcindirma
4.9.Holding/Bekleme : :

4.9.1. Holdinge giri.sl.usull.eri

4.9.2. Holding’;;c-i.en gll-k';; usulleri. .

4.9.3. Holding’de dikey aylr : _ u}'\_'"_ulam.alarl

4.94. Holding talim_atlarl ( 4

4.9.5. Siralama, bllglsl , |
4.10. Muhtemel Yaklasma Zamam (EAT)

4.10.1. Muhtemel yaklasma zamanlarimn hesaplanmas1
4.10.2. Muhtemel yaklasma zamanlarmin giincellenmesi
4.10.3. Beklemedeki ucak ile kalkan u¢agin ayrilmasi
4.10.4. Pas gecen ucak ve holding’de seviye tahsisi
4.10.5. Arka arkaya pas gecen ucgaklara seviye tahsisi

4.11. Gorerek Yaklasma

4.12. VFR ucaklarin idaresi

4.13. Pist degisiklikleri

4.14. Hizmette oncelige sahip olan ucaklar
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5. Meteoroloji

Genel amac:Aday Hava Trafik Kontrolorlerinin temel meteorolojik
kavramlari, olaylar1 tanimlamasi, bunlarin ATS operasyonlari ve ucak
performans: iizerindeki etkilerini analiz ederek, meteorolojik bilgiyi ATS
operasyonlart sirasinda kullanmas1 amag¢lanmaktadir.

5.1.  Cephe sistemleri

5.1.1. Algak ve yiiksek basing sistemleri

5.1.2. Degisik cephelerin 6zellikleri

5.2.  Atmosferik prosesler
5.3.S1caklik ve 1s1 _
5.4.Is1 transferi ve atmosferin 1stnmast
54.1. Is1 trans{féri .
5.4.2. Radyasyon /
5.4.3. Adveksiyon

5.4.4. Tiurbiilans'
5.5.Is1 degiseni

5.5.1. Lapse-rates" N,

5.5.2. Kara/deniz Vériyasyonlarl

5.6.Atmosferdeki su

5.6.1. Doyma
5.6.2. Yogunlasma
5.6.3. Goreceli nem

5.6.4. Dew point
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5.7.Hava basinci

5.7.1. Basing, ylikseklik ve sicaklik arasindaki iligki
5.7.2. Basing ayarlamalar1 arasindaki iliski

5.7.2.1. QNH

5.72.2. QFE

5.7.2.3. Standart basing
5.8.  Bulutlar

5.8.1.  Bulut olusumundaki degisik sartlar
5.8.2. Degisik bulut tipleri-ve bu bulutlarinkarakteristik ozellikleri
5.8.3. Bulut miktarinn slgimii

oy

5.8.4. Bulutl_t:avam ve ceeling = *

5.9.Yagis

2 1)
5.9.1. Hava0111kta_yag1§11-%)ﬂl_ll_el 4

5.9.2. Degisik yagis ¢esi

eri
O, 7
5.9.2.1. Yagmur /'
5.9.2.2. Kar
5.9.2.3. Sulu kar

5.9.2.4. Dolu

5.10. Goriis
5.11. Riizgar

5.11.1. Havacilikta riizgarin 6nemi
5.11.1.1. Donen riizgar
5.11.1.2. Arka riizgar

5.11.1.3. Ani riizgar/hamle
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5.11.1.4. Jet stream
5.11.1.5. Yer riizgan

5.11.1.6. Yiiksek riizgarlar,

5.11.2. Riizgarin ol¢iimii

5.12. Meteorolojik Tehlikeler
5.13. Havacilikta meteorolojik tehlikeler

5.13.1. Tiirbiilans

5.13.2. Thunderstorm (Gok giiriiltiilii saganak yagis)
5.13.3. Buzlanma

5.13.4. Microburst_ l.

5.13.5. Macrob"urst

5.13.6. Squall

5.14. Meteorolojik;bilgi |
5.15. Hava durumu raporlari e tahmm

e ! B P
& —I‘iyii{;élzﬁnﬂer_lmesi
5.15.1. METAR .7 Ny 77/

#

5.15.2. SPECI
5.15.3. TAF
5.15.4. SIGMET

5.15.5. FIS
5.16. Meteorolojik haritalar

5.16.1. Diisiik seviye haritalari
5.16.2. Yiiksek seviye haritalar1

5.16.3. Ozel hava durumu haritalari
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6. Ucak

Genel amac:Aday Hava Trafik Kontroloriiniin; ugusun prensipleri, ucak tip
ve performanslart ile bunlarin ATS operasyonlar iizerindeki etkilerini tarif
edebilmeleri, operasyonlar sirasinda bu performans farklarimi dikkate almalari
gerekmektedir.

6.1.Ucusun prensipleri
6.2.Ucag etkileyen vektorler
6.3.Ucak tipleri ve kategorileri

6.3.1. Jet motorlu ucaklar
6.3.2. Tiirbin motorlu ugaklar
6.3.3. Sabit kanat

6.3.4. Hareketli kariat
6.4.ICAO yaklasma kategorileri
6.5.Ucakta bulunan sistem Ve:_dopanlxﬁlar_

k'

6.6.Ucak performansini etkileye}l orler

6.6.1. Alcalma sirasinda utijk p a fl}‘“etkileyen faktorler
: ;i s WA

6.6.2. Tirmanma sirasinda 1 qupéffor?fﬁsmi etkileyen faktorler

6.6.3. Son yaklasﬁia_ yé ini_éfé- u.gak. ﬁeffé;mans;ni'étkileyen faktorler
6.7.Minimum, maksimum hizlar <

6.8.Minimum Clean Speed

6.9.Top of descent noktas1 ve kesintisiz alcalmanin dnemi
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7. Insan faktorleri

Genel Amac¢: Aday Hava Trafik Kontroloriiniin; kisisel caligmalarla ekip
calismasini etkileyen faktorleri bilmesi ve uygulamasi amaglanmaktadir.

7.1.Insana sistem entegrasyonu

7.2.Stres ve stresle miicadele yontemleri
7.3.Stresin ATC ve Ogrenci iizerindeki etkileri
7.4.Calisma ortami ve ugus emniyetine etkileri
7.5.Calisma yontemleri

7.6.EKkip ¢alismas1 ve sorumluluk paylasimi

8. Cihaz ve sistemler

Genel Amac¢: Aday Hava Trafik Kontroloriiniin; Hava Trafik Hizmetlerinde
kullanilan cihaz ve sistemlerin temel" calisma prensiplerini bilmesi ve bu
sistemlerin etkin ve emniyeétli bir hizmet saglamadak1 rol ve dnemini algilamasi,
bu sistemlerin kullamml ogrenmem ve kullanmasi amaglanmaktadlr

8.1.ATC cihazlari 3

8.2.Simulator sistemleri ™

8.3.Kontrolor ¢aligma pozisyorhu’ ) i 1
8.4.Pilot gahsma p0z1sy0nu g‘ 94

8.5.Radyo ve Radyo haberles
8.6.VCS W, W "'vf
8.7.FDP :

8.8.Meteoroloji ve bilgi monitorleri ' N

esi

8.9.Cihaz ve sistemlerdeki kisitlamalar
8.10. Kod tahsisi
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9. Beklenmedik/Olaganiistii Durumlar

Genel Amacg:Havacilikta genel olarak her bir hadisenin kendi icerisinde
farkliliklar gosterebilecegi gercegi 1s18inda, ATS operastonlart sirasinda
karsilasilabilecek belli basli hadiseler ve bunlara kars1 alinacak tedbirlerle
uygulamalar hakkinda genel bir bilgi ve beceri diizeyini yakalamaktir.

9.1.Ucakta meydana gelebilecek aksakliklar
9.2.Radyo kaybi

9.3.Divertler

9.4.Kanunsuz girisim

9.5.Bomba ihbari

9.6.Transponder arizasi

9.7.Kontrol bolgelerinin digina-vektdr

10. Simiilator Uygulama '

10.1. Uygulama 1 (Radar Tamml) _ %

Amac: Kullanilacak sentetik sahanin degisik gms noktalar1 ile kalkis
hattinda olusturulacak TRANSPONDER’ racik ve kapali trafiklerle simiilasyon
sentetik sahasinin tanitimu SR tanim | yontemleri ile transfer
yontemlerinin ogretilmesi amaglazﬁm kta\‘dlr Bu kapsamda aday hava trafik
kontroloriiniin; IL y ;’

e PSR tamim: yontemlellinm her b}rﬁn ‘en-az’ bir kez kullanarak
transponder’1 olmayan u aklarl tan1mlamas1 P 4

e SSR tanim yénten’ﬂerinin her 'birini- en az bir kez kullanarak
transponder’ 1 olan-ugaklarr tantmlamast,

e Pozisyon bilgisini vermesi,
e Simiile edilen sentetik saha ve 6zelliklerini 6grenmesi,

e Radar taniminin transferi

e Radarli liniteler arasinda,

e Radarl iinite ile radarsiz iiniteler arasinda gerceklestirilmesi,

e Uygun Freyzyoloji ve mikrofon teknigini dogru bir sekilde kullanmasi
amaclanmaktadir.
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Yontem:

1. Bu asamada olusturulacak egzersizde islenecek konularin tekrar
edilecegi 1saat simif egitimi

2. Ogretim gorevlisi ve calisma pozisyonlarina gére aday hava trafik
kontrolorlerinin dagilimi yapilarak ayni egzersizin kosturulmasi

3. Calisma sonrasi brifingler ve yasanan sorunlarin analizi
Trafik Sayisi:10
10 IFR trafik

® 8inis
1. 4’ Transponder On
ii. 4t Transponder Off

e 2 kalkis - W
i 1’1 I?rénspon-dér On
ii. l’i_Transpbnder Off

o

Egzersiz Siiresi:

£
20-25 dakika 14 \3 A
Egzersiz Tekrar Sayisi: (. Y lL_/ .;’; _
Farkli noktalardan TMA’ y% grir"is: y;paég/{‘ ;aﬁépond_ér on ve Transponder
off 8 tamimsiz gelis ugag: ilerT ransponder-on ve Transponder off 2 kalkis
ugagindan olusan egzersizlérle her bir aday hava trafik kontroloriiniin

en az 3 (ii¢) tekrar yqpma81'saglanécaktlr.-.Egzersiz olusturulurken trafik
yogunlugunun zamana yayilmasina-dikkat edilecektir.

Islenecek Konular:

e Haberlesme

e SSR Tanim yontemleri

e PSR Tamim yontemleri

e Simiile edilen sentetik saha ve ozellikleri
e Pozisyon bilgisi

¢ Freyzyoloji ve mikrofon teknigi (ICAO Level 4)
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10.2. Uygulama 2 (Radar Vektor Teknikleri)

Amac: Kullanilacak sentetik sahanin degisik giris noktalart ile kalkis
hattinda olusturulacak trafiklerin bir noktaya, bir fikse, bir haya yoluna ve bir
ILS hattina vektoriin Ogretilmesi amacglanmaktadir. Bu kapsamda aday hava
trafik kontroloriiniin;

e Tanimlanmis olarak otomatik hand off yontemi ile kendisine
devredilen trafigin devrini almasi,

e Degisik acilarla olusturulmus koridorlar icerisinde vektor etmesi,

e Trafiklerden gelecek talepler dogrultusunda bir SSY cihazi/fikse, ILS
hattina, yola veya noktaya vektor etmesi,

e Ucus basi tespit etm‘e's-i ve uygun yeni ﬁéu$ baslar1 vermesi,
e Saga/sola bas deglslkhgl Vermes1(+ )

e Uygun Freyzyoloji ve mlkrofon teknlgml (ICAO Level 4) dogru bir
sekilde kullanmasi amaglamgla,k{adlr

Yontem: \3
1. Bu asamada’ olust ulaca eézérs de 1§Ienecek konularin tekrar
edllecegl I saat sin {( egltlrm

2. Ogretim gorev11s1 ve gahsma pozlsyonlarma gore aday hava trafik

kontroldrlerinin’dagilim yapilarak ayni egzersizin kosturulmasi
F e

3. Calisma sonrasi brifingler ve yasanan sorunlarin analizi

Trafik Savisi:5

5 IFR trafik
® 3inis

e 2 kalkis

Egzersiz Siiresi:

20-25 dakika
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Egzersiz Tekrar Sayisi:

Farkli noktalardan TMA’ ye giris yaparak zamana yayilan 3 gelis trafigi (
gelis trafiklerinin 5’er dakika arayla ¢cikmasi) ve farkli SID’lerle kullanarak
kalkis yapacak 2 trafikten olusan egzersizlerle her bir aday hava trafik
kontroloriiniin en az 3 (ii¢) tekrar yapmasi saglanacaktir. Egzersiz
olusturulurken trafik yogunlugunun zamana yayilmasina dikkat
edilecektir.Ayrica degisik acilarla olusturulmus koridorlar igerisinde vektor
tekniklerinin pekistirilmesi saglanacaktir.

Islenecek Konular:

e Vektor teknikleri
i.  Mevcut ugus bagmin tespiti,-
ii.  Uygun ucus basi tahsis etme
iii.  Diizeltme baslari.verme

* Riizgarm etkisi =/
e Biiyiik govdeli ﬁgaklar ve manevra sahalart

™ T
e Kiiciik govdeli ucaklar J\fé,)bén

e Standart doniis oranlaf1

vra sahalar
P o}

® Pozisyon B"ilgisi N7

e Freyzyoloji ve mikrofon teknigi (ICAQ Lével 4)

Y
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10.3. Uygulama 3 (TMA: Calisma ortam)
Amac: Kullanilacak sentetik sahanin giris/¢ikis noktalari, MRV A degerleri,
yasak/tahditli/tehlikeli sahalar, sorumluluk sahasti ve devir wusullerinin
ogretilmesi amaglanmaktadir. Bu kapsamda aday hava trafik kontrol6riiniin;

e Mevcut sahadaki MRV A degerlerini bilmesi ve uygulamasi,

e Mevcut sahadaki yasak/tahditli/tehlikeli  sahalar1  bilmesi ve
uygulamasi,

e Sorumluluk sahasin bilmesi ve uygulamasi,
¢ Devir noktalarin1 bilmesi ve uygulamasi,
e Devir usullerini bilme'si veuygulamasi,

e Uygun Freyzyoloy Ve mikrofon teknlglm (ICAO Level 4) dogru bir
sekilde kullanmasi, émaglanmaktadlr :

Yontem:
1. Bu asamada olusturu,léﬂ‘hg zer51zde 1slenecek konularin tekrar
edilecegi 1saat smlfJeglt

2. Ogretlm gorevhs1 {;e gahsma syonlarma gore aday hava trafik
kontrolorlerlmn dag;llml yap,ll rak ayni egzers1zm kosturulmasi
3. Calisma sonrasy brlflngler ve yasanan sorunlarm analizi

".'“\

Trafik Savisi:6

6 IFR trafik
* 3inis

e 2 kalkis

e | transit
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Egzersiz Siiresi:

25 -30 dakika

Egzersiz Tekrar Sayisi:

Bir TMA kat edis trafigi, farkli noktalardan TMA’ ye giris yaparak zamana
yayilan 3 gelis trafigi ve farkli SID’leri kullanarak kalkis yapacak 2 kalkis
trafigi ve 1 transit trafikten olusacak egzersizlerle her bir aday hava trafik
kontroloriiniin en az 3 (ii¢) tekrar yapmasi saglanacaktir. Egzersizdeki is
yiikiiniin (trafik yogunlugu) iki kez zirve yapmasinin saglanmasina dikkat
edilecektir.

Islenecek Konular:

e Vektor teknikleri
e Kontrolin Sorumlulugu

e Sorumlulugun ve muhaberemn devri

1.Yaklagsma Kontrol 1le ﬁve?dan Kontrol arasmda
11.Yaklagsma Kontrol 11|e Kontrolgrasmda

(42 IL/ S
e Koordinasyon. " -

i. Yaklagsma Kontrol ile .Me_yq_a}a“ié_()n'trol arasinda
ii. Yaklasma Kontrolile Saha Kontrol arasinda
iii. Yaklagma Kontrol ile diger ATS iiniteleri arasinda

e Yasak/tahditli/tehlikeli sahalar -

e Uygun Freyzyoloji ve mikrofon teknigi (ICAO Level 4)

SEYRUSEFER DAIRESI BASKANLIGI -26 - HAVA TRAFIK MUDURLUGU



YAKLASMA KONTROL RADAR SIMULATORU EGIiTiM PROGRAMI
KITAPCIK 4

10.4. Uygulama 4 (Hava Trafik idaresi: Siralama,ATC, FIS, ALRS)
Amacg: IFR ve VFR trafiklerden olusturulacak egzersizlerle, TMA
trafigine Hava Trafik Kontrol, Ugus bilgi ve Ikaz hizmetlerinin saglanmasi
ogretilecektir. Bu kapsamda aday hava trafik kontroloriiniin;

e Hava Trafik Kontrol (ATC) Hizmetini saglamasi,

e Ucus Bilgi Hizmeti (FIS) kapsaminda, diger trafiklerin bilgisi,
meteorolojik hadiseler, meydan bilgileri vb. saglamasi,

e ikaz Hizmetini (ALRS) saglayacak birimle koordinasyonu saglamast,

e Uygun Freyzyoloji ve mikrofon teknigini (ICAO Level 4) dogru bir
sekilde kullanmas1 amac¢lanmaktadir.

Yontem: \
1. Bu asamada olusturulacak egzer51zde 1§Ienecek konularm tekrar

edilecegi 1saat sinif'egitimi

2. Ogretim gorevlisi ve' calisma: pozisyonlarina gore aday hava trafik
kontrolorlerinin dagilim yéfﬁ;l??ﬂk aynl egzer31zm kosturulmasi

3. Calisma sonrasi brlflngfer ve A_naxf sgi‘unlarm analizi

Trafik Sayisi:7 *, - N7 r'/

6 IFR trafik s/ _ Ny
* 4inis -

e 2 kalkis
1 VFER trafik
e 1VFR

Egzersiz Siiresi:

30 -35 dakika
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Egzersiz Tekrar Sayisi:

Daha onceki uygulamalara ilaveten TMA’ ye giris yaparak zamana yayilan
4 gelis, 2 kalkis ve 1 VFR gelis trafiginden olusan egzersizlerle her bir
aday hava trafik kontroloriiniin en az 3 (ii¢) tekrar yapmasi
saglanacaktir. Egzersizdeki is yiikiinlin (trafik yogunlugu) iki kez zirve
yapmasinin saglanmasina dikkat edilecektir. Ayrica, ATIS malumatinin
alinamadigi durum simule edilerek, trafik bilgisi yaninda meydan
malumatinin da verilmesi saglanacaktir.

Islenecek Konular:

e Hava Trafik Kontrol (ATC) Hizmeti
e Ucus Bilgi Hizmeti (FIS)

e ikaz Hizmetini (ALRS)

e Acil duruﬂllun a§-amalar1
i.Stiphe hali

i1.Alarm hali A (T

iii. Tehlike hali jo) \U)

_ R R T Ve -
¢ Freyzyoloji Ve__r'h_ikro%n teknigi (1C; 0 Level 4)

#
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10.5. Uygulama 5 (Hava Trafik idaresi )

Amag: IFR trafiklerden olusturulacak egzersizle TMA trafigine Hava
Trafik Kontrol hizmetlerinin saglanmasi, koordinasyon, uygun talimat ve
miisaadelerin olusturularak dogru zamanda iletilmesi Ogretilecektir. Bu
kapsamda aday hava trafik kontroloriiniin;

e Etkin koordinasyonu saglamasi,
e Hava Trafik Kontrol (ATC) Hizmetini saglamasi,
e Diger sektorlerden gelen talepleri degerlendirmesi,

e Uygun Freyzyoloji ve mikrofon teknlglnl dogru bir sekilde kullanmasi
amaclanmaktadir. "

Yontem: :
1. Bu asamada olusturulacak egzersizde 1§Ienecek konularm tekrar
edilecegi 1saat sinif egltlrm

2. Ogretim gorevlisi ve cali§i leyonlarlna gore aday hava trafik
kontrolorlerinin daglhmlJyap&@ rak aym e—gzersmm kosturulmasi

3. Calisma sonrast: brlflng er ve yasanan orunlarm anahzl

./

Trafik Savisi:7

7 IFR trafik
® Sinis

e 2 kalkis

Egzersiz Siiresi:

30 -35dakika
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Egzersiz Tekrar Sayisi:

TMA’ ye giris yaparak zamana yayilan 5 gelis trafigi ile 2 kalkis
trafiginden olusan egzersizlerle her bir aday hava trafik kontroloriiniin
en az 3 (li¢) tekrar yapmasi saglanacaktir. Egzersizdeki is yiikiiniin (trafik
yogunlugu) iki kez zirve yapmasinin saglanmasina dikkat edilecektir.

Islenecek Konular:

e Koordinasyon usulleri

e Koordinasyonun gerekliligi

e Hava Trafik Kontrol (ATC) Hizmeti
e Diger sektorlerle iéb-irligi

o Koordinasybn argl_gl'aﬁ "

e Freyzyoloji ve mikrofon teknigi (ICAO Level 4)

SEYRUSEFER DAIRESI BASKANLIGI -30 - HAVA TRAFIK MUDURLUGU



YAKLASMA KONTROL RADAR SIMULATORU EGIiTiM PROGRAMI
KITAPCIK 4

10.6. Uygulama 6 (Hava Trafik idaresi: Altimetre ve Seviye Tahsisi)
Amag: IFR-VFR trafiklerden olusturulacak egzersizle baglanan altimetrik
degere gore seviye / irtifa tahsisleri, MRVA ve MEA/MSA’ e gore uygun
talimat ve Mod-C uygulamalar1 Ogretilecektir. Bu kapsamda aday hava trafik
kontrolOriiniin;

e [FR/VFR’a uygun seviye/irtifa tahsis etmesi,

e Mod-C bilgisini takibi ve kullanmasi,

e Mod-C bilgisinin yanlis oldugu durumu tespit etmesi,
e Manialara uygun seviye/irtifa vermesi,

e Level bust

e MRVA degeﬂ-e'ﬁni bilmesi ve kullanihas1,

e Uygun Freyzyolop ve mikrofon teknlgml (ICAO Level 4) dogru bir
sekilde kullanmasi amaglanmaktadlr

f mi ) \
Yontem: 5

1. Bu asamada olusturulac]ak eg rs].zde 1§l‘enecek konularm tekrar
edilecegi 1saat smlf egitimi

2. Ogretim gorevhs1 Ve gahsma p021sy0nlar1na gore aday hava trafik
kontrolorlerinin daglhml yapilarak ayni. egzer3121n kosturulmasi

b Y
3. Calisma sonrasi brifingler ve yasanan sorunlarin analizi

Trafik Savisi:7

6 IFR trafik
® 4 gelis

e | kalkis

e | transit

1 VFR trafik
o | gelis
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Egzersiz Siiresi:

30 -35 dakika

Egzersiz Tekrar Sayisi:

TMA’ ye giris yaparak zamana yayilan IFR 4 gelis, 1 transit, 1 kalkis ile
VFR 1 gelis trafiginden olusan egzersizlerle her bir aday hava trafik
kontroloriiniin en az 3 (ii¢) tekrar yapmasi saglanacaktir. Egzersizdeki is
yiikiiniin (trafik yogunlugu) iki kez zirve yapmasinin saglanmasina dikkat
edilecektir.

Islenecek Konular:

® Yarim daire usulii '
® Manialar, yol minimalar ve MRVA Tere gore seviye/irtifa tespiti,

e Hava Trafik Kontrol (ATC) -Hizmeti

¢ Diger sektorlerle 1$b1rhgr \J)

.
v 4
o Koordlnasyon araglar ;

o Freyzyolop Ve; mlkrofon teknlgl (ICAO Level 4)
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10.7. Uygulama 7 (Hava Trafik idaresi: Ayirma Degerleri)

Amagc: IFR trafiklerden olusturulacak egzersizlerle dikey ayirmalar, acil
durumda dikey ayirmalar, yatay (yanlamasina, uzunlamasina) ayirmalar, radar
ayirmalari, kuyruk tiirbiilans1 ayirmalari, gorerek yaklagsma yapan trafik ile diger
kontrollii trafikler arasindaki ayirma sorumlulugu ve uygulamalar1 6gretilecektir.
Bu kapsamda aday hava trafik kontroloriiniin;

® Yatay ayirma degerlerini bilmesi ve uygulamasi,

¢ Dikey ayirma degerlerini bilmesi ve uygulamasi,

¢ Acil durumda dikey ayirma degerlerini bilmesi ve uygulamasi,
e Kuyruk tiirbiilans ayirma degerlerini bilmesi ve uygulamasi,

e Radar ayirma degerieri'ni.wbilmesi V¢_Pyguiﬁma_§1,

e Gorerek yakiésmayf "Baslatmasy__ve uyg‘u-lam__asg 3

e Uygun Fréyzyolop ve mikrofon tekﬁlgini (ICAO- Level 4) dogru bir
sekilde kullanmasi amagla‘n al‘la?dn

Yontem: - \ lL o ;’
1. Bu asamada olustut}‘ulacak egzer{yfzde lslenecek konularin tekrar
edilecegi, I'saat sm1ﬂg:g1t1nu " ;
2. Ogretim g(jréVIi-si ve calisma poEiSypﬁlglrma gore aday hava trafik
kontrolorlerinin dagilimi yapilarak ayni egzersizin kosturulmasi

3. Calisma sonrasi brifingler ve yasanan sorunlarin analizi

Trafik Savisi:7

7 IFR trafik
® 4 gelis

e 2 kalkis

e | transit
Egzersiz Siiresi:

30 -35 dakika
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Egzersiz Tekrar Sayisi:

TMA’ye giris yaparak zamana yayilan IFR 4 gelis ve gelislerle karsilikli
olacak sekilde egzersize konulan 2 kalkis ve 1 transit trafiginden olusan
egzersizlerle her bir aday hava trafik kontroloriiniin en az 3 (ii¢) tekrar
yapmasi saglanacaktir. Egzersizdeki is yiikiiniin (trafik yogunlugu) iki kez
zirve yapmasinin saglanmasina dikkat edilecektir.

Islenecek Konular:

® Ayirma degerleri
1.  Yatay ayirma degerleri
1. Dikey ayirma degerleri
iii.  Kuyruk tiirbiilans ayirma degerleri

e Radar ayirma degerléri -

oy

e Gorerek yéklasma ayirma-degerleri

o

e Gorerek yaklagmanin koordin si
BiT
¢ Uygun Freyzyoloji (ITAQ _

\ 7

#
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10.8. Uygulama 8 (Hava Trafik idaresi: Ucus emniyetini artirici
sistemler, ACAS, MTCA, STCA)
Amac: IFR trafiklerden olusturulacak egzersizlerle ugcus emniyetini artirici
sistemlerle ATC hizmetinin saglanmas1 uygulamalar1 Ogretilecektir. Bu
kapsamda aday hava trafik kontroloriiniin;

e ACAS/TCAS calisma prensiplerini bilmesi,
i. TA
1. RA

o ACAS/TCAS’mm ATC’ deki islevini bilmesi ve uygulamalar
yapmast,

e STCA/MTCA’in ¢alisma prensiplerini bilmesi,

° STCA/MT(;A’ir; bara;netreleriqi_ _bilﬁlééi‘ -VEE kullanmasi,

e Radar ayirma d_e“g"érlerini bilmesi V; -uygulan.iét_m,

e Gorerek yaklalsmayl baslatfnas1 uygulaﬁa31 ve koordine etmesi,

e Uygun Freyzyoloji VeJ mi i tekﬂ‘lgml (ICAO Level 4) dogru bir
sekilde kullanmasi agl t;adn_}zf

Yontem: 35 & 271N ;
1. Bu asamada olusturulacak egzers1zde 1slenecek konularin tekrar
edilecegi 2 saat siif egitimi
b Y
2. Ogretim gérevlisi ve calisma pozisyonlarina gore aday hava trafik
kontrolorlerinin dagilimi yapilarak ayni egzersizin kosturulmasi

3. Calisma sonrasi brifingler ve yasanan sorunlarin analizi

Trafik Savisi:§

8 IFR trafik
o 5 gelis

e 2 kalkis

e | transit
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Egzersiz Siiresi:

35 -40 dakika

Egzersiz Tekrar Sayisi:

TMA’ ye giris yaparak zamana yayilan IFR 5 gelis ve gelislerle karsilikli
olacak sekilde egzersize konulan 2 kalkis ve 1 transit trafiginden olusan
egzersizlerle her bir aday hava trafik kontroloriiniin en az 3 (ii¢) tekrar
yapmasi saglanacaktir. Egzersizdeki is yiikiiniin (trafik yogunlugu) iki kez
zirve yapmasinin saglanmasina dikkat edilecektir.

Islenecek Konular:

® Ayirmadegerleri
i. Yatay ayirma-degerleri
1. Dikey ayirma degerlert
11i. Kuyruk tiirbiilans ayirma degerlerl _

e Radar ayirma degerleri .

e Gorerek yaklagma 21}’1“]"{2_1 egerleri P
'y 4

e Gorerek yaklasmanln &<oord1nes1 -;/
)

e Uygun Freyzy_oloji (IC}_)gO Level. )
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10.9. Uygulama 9 (Hava Trafik idaresi: Hiz Tahditleri)
Amag: Farkli tip ve performanslara sahip IFR trafiklerden olusturulacak
egzersizlerle yaklasma kontrol hizmetinde sik¢ca kullanilan hiz tahditleri
uygulamalar1 6gretilecektir. Bu kapsamda aday hava trafik kontroloriiniin;

¢ Yaklasma Kontrolde kullanilan hiz tahditleri
1. IAS
. TAS
i1i.  Ground Speed

1v.  True Mach Number

¢ Dikey hiz kontrolii

e Uygun Freyzyoloji.-ve mikrofon teknigini (ICAO Level 4) dogru bir
sekilde kullanmasi amag¢lanmaktadir. '

1. Bu asamada olusturulacakegzersizde 1§Ienecek konularin tekrar
edilecegi 1saat sinif egitimi
) A% R
2. Ogretim gorevlisi ve-¢a ‘g pozisyonlarma gore aday hava trafik
kontrolorlerlmn da,glhml lez}reak }gynl egzersizin kosturulmasi
3. Callsmal§onra51 bri; 11_:1.gler Ve yasanan sorunlarm analizi

#

Trafik Sayisi1:9

9 IFR trafik
* 6 gelis

e 3 kalkis

Egzersiz Siiresi:

40 dakika
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Egzersiz Tekrar Sayisi:

TMA’ ye giris yaparak zamana yayilan IFR 6 gelis ve gelislerle karsilikli
olacak sekilde egzersize konulan 3 kalkis trafiginden olusan egzersizlerle
her bir aday hava trafik kontroloriiniin en az 3 (ii¢) tekrar yapmasi
saglanacaktir. Egzersizdeki is yiikiiniin (trafik yogunlugu) iki kez zirve
yapmasinin saglanmasina dikkat edilecektir. Biiylikk govdeli ucaklarla
kiiciik govdeli ugaklarin ayn1 manevralar1 yapmasi saglanarak, hiz ve
performansin TRACK mile iizerindeki etkilerinin simule edilmesi
saglanacaktir.

Islenecek Konular:

¢ Yaklasmada kullanilan hiz tahditleri

i. IAS > -
ii. TAS :
iii. GS

e Dikey hiz kontrolii~
1.  Holding’de dikey hiz kontrolii
ii.  Yolda dikey hiz kontrolii
e Minimum, maksimum, a}g‘a _' 1a oranlari

2

J d{)ﬁ;’%
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10.10. Uygulama 10 (Meteoroloji ve Seyriisefer)

Amac: IFR ve VFR trafiklerden olusturulacak egzersizlerle olusturulacak
kotii hava kosullarindan ugaklarinin kacindirilmasi, seyriisefer yardimina ihtiyag
duyan ucaklara bu hizmetin saglanmas1 amaclanmaktadir. Bu kapsamda aday
hava trafik kontroloriiniin;

e Kotii hava kosularimin ucak ve ATC iizerindeki negatif etkilerini
bilmesi,

¢ Sorumluluk sahasindaki ugaklar1 bu bolgelerden kacindirmasi,
¢ Ayirma degerlerini artirmast,
¢ Seyriisefer yardimina ihtiyag duyan ucaklara bu hizmeti vermesi,

e Uygun Freyzyolop ve mikrofon teknlgml(ICAO Level 4) dogru bir
sekilde kullanmast amaglanmaktadlr : :

Yontem: : , ¥ \
1. Bu agamada olusturulacak-egzersizde islenecek konularin tekrar

edilecegi 1saat sinif ?grgn{fm

2. Ogretlm gorevlisi }{/e cal éLp/ozm)fonlarma gore aday hava trafik
kontrolorlerlmn da{%ﬂlml yapﬂeg;k ayni egzersmm kosturulmasi

3. Cahsma sq_nras'l brl%fngler ve yasanan sorunlarin analizi

Trafik Savisi:10

8 IFR trafik
o 5 gelis

e 3 kalkis

2 VER trafik
e 2 gelis

Egzersiz Siiresi:

45 dakika
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Egzersiz Tekrar Sayisi:

TMA’ ye giris yaparak zamana yayilan IFR 5 gelis, VFR 2 gelis ve 3 IFR
kalkig trafiginden olusan egzersizlerle her bir aday hava trafik
kontroloriiniin en az 3 (ii¢) tekrar yapmasi saglanacaktir. Egzersizdeki is
yiikiiniin (trafik yogunlugu) iki kez zirve yapmasinin saglanmasina dikkat
edilecektir.

Islenecek Konular:

e Meteorolojinin ucak performansi tizerindeki etkileri
® Meteorolojinin ATC.iizerindeki etkileri :

e Seyriisefer y_ardim1 .. .

e VFR ugakl%ra sa_glé&lan hizmetler

e Uygun Freyzyoloji (ICAO Level 4)

o @
e Hiz tahditleri Jr’\%

A7
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10.11. Uygulama 11 (ATC Sistem kapasitelerindeki azalmalar)

Amacg: Yaklasma Kontrol hizmetinde kullanilan sistemlerde meydana
gelebilecek bozulma, aksaklik ve kesintiler karsisinda yapilmasi gerekenlerin ve
bu durumun koordinesinin Ogretilmesi amacglanmaktadir. Bu kapsamda aday
hava trafik kontroloriiniin;

e Kullanilan sistem kapasite ve parametrelerini bilmesi,
1.Radar
i1.Radyo
1ii.Veri kaynaklari
1v.Seyriisefer yardimci cihazlar

e Alternatif yontemleri bulup uygulamasi,

¢ Ayirma degerlerini artirmasi,

e Radarsiz ayirma degérieﬂni uygulama51

e Sorunun 11g1h bmmle,re rapor ed11mes1. A

e Uygun Freyzyoloji ve rmkrofon tekmglnl(ICAO Level 4) dogru bir
sekilde kullanmasi amaglanm%k;a\dlr

Yontem: r

1. Bu asamada Glust acak egzers de 1slenecek konularin tekrar
edilecegi lsaat sin1 egltlml /'}Z

2. Ogretim gorevhsl ve gahsma p021sy0n1ar1na gore aday hava trafik
kontroldrlerinin dagilin yapilarak ayni egzersizin kosturulmasi

3. Calisma sonrasi brifingler ve yasanan sorunlarin analizi

Trafik Savisi:7

7 IFR trafik
o 5 gelis

e 2 kalkis
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Egzersiz Siiresi:

40 dakika

Egzersiz Tekrar Sayisi:

TMA’ ye giris yaparak zamana yayilan IFR 5 gelis, 2 kalkis trafiginden
olusan egzersizlerle her bir aday hava trafik kontroloriiniin en az 5
(bes) tekrar yapmasi saglanacaktir. Egzersizdeki is yiikiiniin (trafik
yogunlugu) iki kez zirve yapmasinin saglanmasina dikkat edilecektir.

Islenecek Konular:

e ATC’ de kullamilan.sistem ve 6zellikleri
e Sistem zafiyetlérininltespiti
e Radarsiz agflrma.dégerlerinin yygulanmés.;

e Arizalarin raporlama yontemleri

S
P o

Ir(_- X
e Artirilmis ayirma degerleri $
e Uygun ffeyzyo_lbji Q! AO Level

58

#
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10.12. Uygulama 12 (Degerlendirme 1)

Amac: Cesitli basliklarda islenen konularin kapsandigi ve aday hava
trafik kontroloriiniin s6z konusu egitim siireci sonunda yeterlilik kriterlerine
sahip olup olmadigmin tespit edilecegi iki asamali simnavin 1. asamasinin
basarilmasi.

Yontem:
1. Bu asamada olusturulacak egzersizde miimkiin oldugunca operasyonel
yeterlilik tespitinin yapilmasi
2. Sonuglarin sinav formlarina islenerek ilan edilmesi

3. Kurslar talimati dogrultusunda sonuclarin degerlendirilmesi

Trafik Savisi: §

IFR trafik say1s1:8 yd

® 5Sinis _
e 3kalkis A0
\J\ (2=
Egzersiz Siiresiz l. 4 /
40 dakika " :
Smav Egzersizini Ozellikleri: =

TMA’ ye giris yaparak zamana yayilan IFR 5 gelis, 3 kalkis trafiginden
olusan, sira dis1 ve acil durumlarin simiile edilmedigi bir egzersizle sinav
yapilacaktir. Egzersizde hadiselerin bir kisminin miimkiin oldugunca
egzersiz basinda digerlerinin ise egzersiz sonunda olmasma, dikkat
edilecektir.
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10.13. Uygulama 13 (Beklenmedik/Acil durumlar)

Amacg: IFR trafiklerden olusturulacak egzersizlerle normal ATC
operasyonlart devam ederken meydana gelecek belli baslhh beklenmedik/acil
durumlar karsisinda yapilmasi gereken temel bir takim uygulamalarin
ogretilmesi amag¢lanmaktadir. Bu kapsamda aday hava trafik kontroloriiniin;

¢ Beklenmedik/acil durumlar tespit etmesi,

e Radyo kayb1 durumunda gerekli prosediirleri uygulamasi,

¢ Acil durumda divert uygulamalarini bilmesi,

¢ Divert eden ucaga ucus bilgi hizmetini saglamasi,

e Divert eden acil durum b11d1ren ucaga seyrusefer hizmetini saglamasi,

¢ Kanunsuz girisim.ve bomba thbart durumunda AT C prosediirlerini
bilmesi ve uygulama31 -~ . S

/

e Tanimsiz ugagm Var11g1 durumunda ATC prosedurlerlm bilmesi ve
uygulamasi,

e SSR transponder arizasi 01 M ] g"a ar1 tesplt etmesi ve gerekli ATC
prosedurlerml uygulamas!l IL
i ;

e Kontrollii saha disina radt’ar Vektorum?yéorunlu oldugu durumlari
bilmesi ve ATC prosedurl‘@ﬂm uyguldmas

¢ Acil durumlarla 11g11-1_ gerekh tim kqordlngsyﬁhu saglamasi,
e Uygun Freyzyolojiyi (ICAO Level 45'\ iletisimin  devami i¢in

gerektiginde freyzyoloji dist konusma metotlarini bilmesi, uygulamasi
ve mikrofon teknigini dogru bir sekilde kullanmasi1 amaclanmaktadir.

Yontem:
1. Bu asamada olusturulacak egzersizde islenecek konularin tekrar
edilecegi 3 saat simif egitimi

2. Ogretim gorevlisi ve ¢alisma pozisyonlarina gore aday hava trafik
kontrolorlerinin dagilimi yapilarak ayni1 egzersizin kosturulmasi

3. Calisma sonrasi brifingler ve yasanan sorunlarin analizi
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Trafik Savisi:10

8 IFR trafik
e 6 gelis

e 2 kalkis

2 VFR trafik
o 2 gelis

Egzersiz Siiresi:

45-50 dakika

Egzersiz Tekrar Sayisi: .

TMA’ ye giris yaparak zamana yayilanIFR 6 gelis, VFR 2 gelis ve 2 IFR
kalkis trafiginden ‘olusan egzersizlerle her bir. aday hava trafik
kontroloriiniin en az 5 (bes) tekrar.yapmas: saglanacaktir. Egzersizdeki is
yiikiiniin (trafik yogunlugu)iki-kez zirve yapmasinin saglanmasina, her bir
egzersizde bir olayin en az iki ks% yalgatllmasma dikkat edilecektir.

Islenecek Konular. _ \”)\IL /, j'

o Beklenmedlk/acﬂ du%lar
i. Radyo. kaybi
. Acil durum ve divert
iii. Kanunsuz girisim,
iv. Bomba ihbart
v. Tammsiz ugaklar
vi.  SSR Transponder arizalari
vii.  Kontrollii saha disina vektor edilecek durumlar
¢ Acil durum koordinasyonu
¢ En yakin ve uygun meydan kavrami
e Uygun Freyzyoloji (ICAO Level 4)
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10.14. Uygulama 14 (Degerlendirme 2)

Amag: Birinci sinavda islenen konulara ilaveten 13. boliimde verilen
beklenmedik/acil durumlar konularinin da kapsandigi ve aday hava trafik
kontroloriiniin s6z konusu egitim siireci sonunda belirlenen kriterlere sahip
olup olmadiginin tespit edilecegi 2. sinavin basarilmasi.

Yontem:
1. Bu asamada olusturulacak egzersizde miimkiin oldugunca operasyonel
yeterlilik tespitinin yapilmasi
2. Sonuglarin sinav formlarina islenerek ilan edilmesi

3. Kurslar talimati dogrultusunda sonuglarin degerlendirilmesi

Trafik Savisi: 9

11.  IFR trafik sayis1:8 '

e 0 inis
e 3kalkis © b
A @
jo) \3 N
Egzersiz Siiresi: (R BB 'L o _f;’ﬁ

45 dakika | l.\w /

#

Sinav Egzersizini Oz'ellikléfi:

r S

TMA’ ye giris yaparak zamana yayilan IFR 6 gelis ucagimin iki ayr
zamanda birbirleriyle 2 ayr1 konflik olusturacagi, 3 kalkis trafiginden
birinin ise gelis ucaklarindan birisi ile konflik olusturacagi, sira dis1 ve acil
durumlarin da simiile edilecegi (yalmizca bir hadise) bir egzersizle sinav
yapilacaktir. Egzersizde hadiselerin bir kisminin miimkiin oldugunca
egzersiz basinda digerlerinin ise egzersiz sonunda olmasma dikkat
edilecektir.
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